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TCP Transfer Control Protocol Protokol kontrole prenosa
ROM  Read Only Memory Memorija koja se samo moZe Citati
RAM Random Access Memory Radna memorija
UAV Unmanned Aerial Vehicles Bespilotne letjelice
MAV Micro Aerial Vehicles Mikro bespilotne letjelice
3G Third Generation Mobilna mreza trece generacije
PC Personal Computer RacCunar opste namjene
VLSI Very Large Scale Integration Integracija na veoma visokom
nivou
RISC Reduced Instruction Set Arhitektura redukovanog skupa
Computing instrukcija
CPU Central Processing Unit Centralna procesorska jedinica
I/U Input/Output Ulazno-izlazni
ES Embedded Systems Embedded sistemi
HRT Hard Real Time Hardverski sistem u realnom
vremenu
SRT Soft Real Time Softverski sistem u realnom
vremenu
HTTP  Hypertext Transfer Protocol Protokol prenosa hiperteksta
WCET Worst Case Execution IzvrSavanje najgoreg slucaja
RTOS  Real Time Operating Systems Sistemi za rad u realnom vremenu
DSP Digital Signal Processor Procesor digitalnog signala

1.1. Motivacija
1.2. Doprinos istrazivanja
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ASIP Application Specific Instruction-  Aplikacijsko-specifi¢ni procesor
set Processor
CISC Complex Instruction Set Arhitektura kompleksnog skupa
Computing instrukcija
VLIW  Very Long Instruction Word Veoma velika instrukcijska rije¢
ILP Instruction-Level Parallelism Paralelizam na nivou instrukcija
GSM Global System for Mobile Globalni sistem za mobilne
Communications komunikacije
EDGE Enhanced Data rates for GSM Poboljsani prenos podataka za
GSM
GPS Global Positioning System Globalni sistem za pozicioniranje
XML Extensible Markup Language Prosirivi markup jezik
J2EE Java Platform Enterprise Edition  Java programska platforma
API Application Programming Programski interfejs za aplikacije
Interface
PWM  Pulse Width Modulation Modulacija Sirine pulsa
DMA Direct Memory Access Direktan pristup memoriji
GND Ground Uzemljenje
LED Light Emitting Diode Svjetlosna dioda
UDP User Datagram Protocol Datagram protokol
WEP Wired Equivalent Privacy Enkripcijski protokol
WPA Wi-Fi Protected Access Enkripcijski protokol
GPRS General packet radio service BeZi¢ni prenos podataka
HSPA  High Speed Packet Access BeZi¢ni prenos podataka
FTP File Transfer Protocol Protokol za prenos fajlova
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