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TehniCka mehanika - Dinamika 

PRVO POGLAVLJE 

DINAMlKA 

Dinamika je deo mehanike u kome se proucavaju zakoni kretanja materijalnth tela 
pod dejstvom sila i spregova. 

Da bi se objasnili uzroci kretanja potrebno ih je posmatrati onako kako se ono 
odvija u prirodi. Te se pri proucavanju kretanja uvode pojmovi prostora i vremena, poznato 
iz kinematike, i pojam materijalnosti tela, to jest pojam mase. 

Velicina koja zavisi od kolicine materije jednog tela, koja odreduje pojam iner­
tnosti zove se masa tela, i to je treCi osnovni pojam pored prostora i vremena koji karakterise 
materijalni svet. 

Inertnost je svojstvo materijalnih tela da brZe iIi sporije menjaju brzinu svog 
kretanja pod mehanickim dejstvom to jest silama i spregovima. Manji ili veei stepen 
inertnosti jednog tela je u direktnoj zavisnosti od kolicine materije koja je obuhvaeena zap­
reminom posmatranog tela. 

Sem od navedenih veliCina u opstem slucaju karakter kretanja jednog tela moze da 
zavisi i od geometrijskih dimenzija, a takode i od rasporeda mase u posmatranom telu. 
Dimenzije tela i raspored mase u samom telu iskljucuje se iz posmatranja pri proucavanju 
najprostijih problema dinamike, uvodeCi pojam materijalne tacke. 

Materijalnom tackom se naziva materijalno teb, (telo koje ima svoju masu), Cije 
dimenzije pri proucavanju njegovog kretanja mogu da se zanemare. 

Kako dinamika izucava veoma veliki broj problema, to proucavanju kretanja mate­
rijalne tacke prethodi proucavanju kretanja sistema materijalnih tacaka, a u posebnom sluca­
ju kretanja krutog tela, zbog toga je prirodno podeliti proucavanja u dinamici na: 
• dinamiku materijalne tacke, 
• dinamiku sistema materijalnih tacaka. 

1. Dinamika materijalne tacke 
1.1 Zakoni dinamike 

Dinamika materijalne tacke, koja oCigledno moze da zameni citav sistem, obuhvata 
izucavanja zakona tela pod uticajem sila koje na njih dejstvuju. Ovo izucavanje pociva na 
zakonima do kojih se doslo putem citavog niza opita i opazanja, i oni se nedokazuju. 
lspravnost ovih zakona su potvrdena i potvrduju se u praksi. Zato na osnovu njih moguee je 
prognozirati kretanje tela u prirodi. 

Za izradu Citavog niza tehnickih sistema koji rade u skladu sa ovim zakonima. 
Sistematiku tih zakona prvi put je izlozio lsak Njutn u svom istorijskom delu "Matematicki 
osnovi prirodne filozofije" koju je izdao 1687. godine. Cesto se sa pravom kaie da se dina­
mika zasniva na Njutnovim zakonima. 

Prvi zakon (zakon inercije) kogaje otkrio Galilej (1638. godina) glasi: 
Materijalna tacka izolovana od dejstva spoljasnih tela, zadriava stanje mirovanja ili 

ravnomemog pravolinijskog kretanja sve dotle, (dok je sile koje deluju na nju), ne prinude 
da to stanje promeni. Kretanje koje tacka vrsi pri otsustvu sila naziva se kretanje po inereiji. 

U matematickom obliku da bi se zapisao Prvi Njutnov Zakon, definise se saglasno 
Njutnu takozvana kolicina kretanja. 


