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Metoda linearnog programiranja ima siroku primenu u optimizaciji procesa 
upravljanja, ako se razmatrani problem moze opisati linearnim modelom tako da se u 
potpunosti iii u prihvatljivoj meri iskazu osnovne zakonitosti ponasanja elemenata takvGg 
sisema. U suprotnom, neophodno je koristiti odgovarajuce modele nelinearnog tipa, 
dinamicke modele, stohaslicke model i dr. U slucaju linearnih modela se ne postavlja 
problern njihovog resavanja, bilo prirnenom rucnih postupaka za neku od varijanti 
simpleks algoritma iii koriscenjem odgovarajucih softverskih paketa. Mnoge demo verzije 
sottvra podrzavaju resavanje linearnih modela sa vise desetina i stotina promenljivih, 
odnosno ogranicenja. Medutim, resavanje drugih oblika modela nije uvek jednostavnd, 
tako da je razvijeno niz metoda za posebne klase problema i primena rucnih postupaka 
postaje slozena cak i za slucajeve sa manje od deset promenljivih. 

Model linearnog programiranja podrazumeva odedivanje minimalne iii 
maksimalne vrednosti funkcije kriterijuma nad odgovarajucim sku porn oganicenja, sto se 
moze opisati opstim matematickim model om narednog oblika: 

I(x) = :t ci -'", -t opt (max, iii min) 
j=1 

p.o. 

i=1,2 ..... m :t (liiXj 1~) (/i' 

j=' 2: 

xi ~ O. j=1,2 .... . n 

gde: f(x) - funkcija kriterijuma. n - broj promenljivih U=1.2, ... ,n); m - broj ogranicenja 
(i=1.2, .... m); Xj - nepoznate velicine iii promenljive; Cj - koeficijent u funkciji kriterijuma Za 
j-tu promenljivu Xj; aij - koeficijent u i-tom ogranicenju za j-tu promenljivu; ai - slobodni 
clan iii desna strana za i-to granicenje . Poslednji uslov iskazuje nenegativnost 
promenljivih (mogu biti pozitivne vrednosti iii nula). 

Kantorovic' je razmatrao problem transporta 1939. godine. ali je prvu strogu 
postavku formulisao Hickok 1941. godine i zato se problem naziva "zadatak Hickoka,,2, 
Potrebno je organizovali prevoz odredene vrste tereta uz minirnalne ukupne troskove: 

C(x) = f:t eij · .\'u -t min 
;=1 }:l 

p.o. 

:t Xij = (Ii' i = 1,2, ... ,m; :t.\ = b" j = 1,2, .. .. n 
)=1 ;=1 

Xij ~ D. \f(i,j) 

f (Ii =:t hj 
;=1 j=J 

gde: m - broj proizvodaca (i=1.2 ..... m); n - broj potrosaca (j=1.2, .. .. n); Xij - neopoznata 
kolicina tereta prevezena od i-tog proizvodaca do j-tog potrosaca; Cij - troskovi trasporta 
jedinice tereta od i-tog proizvooaca do j-tog potrosaca; ai - ponuda i-tog proizvooaca; bi 
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