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Glava 1 


Uvod 
I 


1.1 Istorijat 

l'vIehanika je nauka koja se bavi postavljanjem modela realnih tela i prouca\'anjem 
njihovog kretanja pod dejstvom razliCitih mehanickih uticaja. Pojam "mehanika" 
prvi je uveo Aristotel (384-322 p.n.c.) u delu "Problemi mehanike". Medutim, 
za osnivaca rnehanike moze se smatrati Arhimed iz Sirakuze (287-212 p.n.e.), koji 
je uocio osnovna svojstva sile i u delu "0 ravnotezi" postavio teoriju poluge. On 
je izumeo: kotur, cekrk, zavrtanj, kao i mnoge druge proste maSine. Ipak je tek 
1. Njutn I (1643-1727) matematicki formulisao osnovne principe klasicne mehanike. 
Zbog t.oga se klasiclla mehanika ponekad zove i Njutnova mehallika. Njutnovi ak
siomi S11 i danas OSBova svih inzenjerskih ll1ehanickih proracuBa. 

U 20. veku su se razvile mchanika teorije relativnosti (A. Ajnstajn, 1905.) , koja 
se odnosi na tela koja se krecu brzinom bliskoj brzini svetlosti, i kvantna mehanika, 
koja se bavi izuc.avanjem kretanja mikro delica (na primer elektrona). 

Klasicna mehanika zasniva se na ll1alOlll broju principa. Iz nje se razvio veliki 
broj posebnih, srodnih, disciplina zavisno od karaktera kretanja tela i svojstva 
materijala od koga su ta tela saCinjena. 

Prema karakteru kretanja tela, mahanika se deli na statiku i dinamiku, sa bra
jnim podoblastima. Statika se bavi izucavanjem uslova mirovanja (ravnoteze) 
krutih tela, dok dinamika 2 izucava zakone kretanja krutib tela. 

Prema ll10delu tela koji razmatra, mehaBika, se deli na: 

• mehaniku krutih tela, 

1 \J delu" Philosophiae naturalis principia matilel1latica" (1686 ) Njutn je izlozio cuvene aksiome 
klasicne mehanike. 

2 H.azvoj dinarnike zapoceo je znatno kasnije, tek u XVI veku , a najvece zasluge se pripisuju 
G. Galilcju (1564-1642) , zatirn 1. Njutnu , 1. Ojleru (1707-1783), kao i Z. Dalarnberu (1717-1783) 
i Z. Lagranzu (1736-1813). 
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• 	 mehaniku cvrstih (deformabilnih) tela. Neke podoblasti mehanike de

formabilllih tela su: teorija elasticnosti , plasticnosti, viskoelasticnosti itd .; 


• mehaniku ftuida (tecnosti i gasovi). 

Ove podele treba prihvatiti uslovno. Njihova lista bi mogla biti znatno sira, ali 
i drugaCija. 

•1.2 Pojam krutog tela i sistema. Zadaci statike 
1 

Neko tela je kruto telo ako rastojanje izmedu rna koje dye tacke tog tela ostaje 
nepromenjeno. Ako se to rastojanje menja, telo je deformabilno. 3 

Statika je oblast mehanike u kojoj se izucava ravnoteza jednog iIi vise krutih 
tela na koja deluju sileo 

Pod ravnotezom tela se podrazumeva da se telo ne krece u odnosu na okolinu. 
Za defonnabilna tela u ravnotezi mogu se primeniti isti uslovi ravnoteze kao i 

za kru ta tela.. 
Sistem krutih tela, iIi kratko sistem, naziva se jedno iIi vise krutih tela Cija 

se ravnoteza (kretanje) izucava. Sve sto ne pripada odabranom sistemu (ostatak 
univerzuma), zove se spoljaSnji svet. 

Izbor sistema je prepusten onome ko resava problem. Pri tome izbor sistema 
treba izvrsiti tako da se do trazenog resenja sto lakse dode. 

Osnovni zadaci statike su: 

• Slaganje sila i svodenje datog sistema sila na prostiji obIik i 

• 	 Odredivanje uslova pod kojim ce telo, na koje deluje proizvoljan sistem sila, 

biti u ravnotezi. 


i13U prirodi su sva t.ela deformabilna, nema krlltih tela. Medlltim, testo nas ne interesuje sarna 
deformacija , iii su deformacije (u odnosu na dimenzije tela) male, pa ih zanemarujemo. Dakle, u 
tim slucajevima, a oni su brojni u praksi , mozemo da koristimo model krutog tela. 


